PORTIQUE DE MANIPULATION / GANTRY FOR MANIPULATOR

Type 357

Descriptif :

- Guidage par patins a 4 rangées de billes sur rail taille 25.
- Motorisation par un vérin pneumatique sans tige @25
ou par un vérin 1SO6432 @&25.
- Poutre en aluminium auto-porteuse.
- Amortissement hydraulique.
- Controle des positions par détecteurs inductifs
en butée et visualisation par LED.
- Réglage fin des positions par butées mécaniques
sur toute la course.
(sans intervention sur les détecteurs et amortisseurs)
- Réglage de la vitesse par 2 limiteurs de débit.
- Pression de service : 2 a 8 bars.
- Température de service : 5a50°C.
- Fluide : air filtré lubrifié ou non lubrifié.

Options :

- Position intermédiaire escamotable pneumatiquement
a droite ou a gauche (page M1-023)

- Chaine porte-cables (page M4-030)

- Pied support a colonnes (page M4-020)

/

avec vérin a tige
version A

@ vérin / Cylinder @

Vitesse maxi a réguler / maxi speed to regulate

Répétabilité / Repeatability

Durée de vie moyenne du guidage / Average term of life of the guide
Masse pour course 0 / Weight for stroke 0

Masse par 100 mm / Weight for 100 mm

Masse en mouvement / Weight in motion

Charge maxi embarquée / Maxi carried load

(page M1-021)

Référence / Order Number :

CAO 3D

(mm)
(m/s)
(mm)
(m)
(kg)
(kg)
(kg)
(ke)

Description :

- Guided by linear motion rolling guide size 25.
- Motorization by a pneumatic cylinder @25 without rods
or by a cylinder @25 1SO6432
- Self-supporting aluminium girder.
- Hydraulic shock absorber.
- Control of 2 positions by inductive sensors in thrust
and LED vizualisation.
- End of position adjusting by mechanical thrust on
all the stroke.
(without any intervention on sensors or shock absorbers)
- Speed adjusting by 2 flow limitation.
- Working pressure: 2 to 8 bars
- Working temperature: 5 to 50°C.
- Fluid: lubricated or not lubricated filtered air

Options :

- Intermediate position pneumatically retractable
at right or left (page M1-023)
- Cable carrier, stand (page M4-020)
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Course / Stroke :
200 mm :
300 mm :
400 mm :
500 mm :
600 mm :
800 mm :

1000 mm :
1250 mm :
1500 mm :
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1 : avec détecteurs O8
/ with @8 sensors

3 : avec supports pour détecteurs @8
/ with @8 sensors supports

0 : version S (vérin sans tige / cylinder without rod)
1 : version A (vérin a tige / cylinder with rod)

AVM

Automation

@

documentation, CAO 3D => www.avm-automation.fr
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